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Performance Data MOTORI
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All output data are referred to an ambient temperature of + 20 °C.
Toutes les données sont valables pour une température ambiante de + 20 °C.

Motor series - Moteurs série G42x40

Nominal voltage - Tension nominale \ 12 24 40
Nominal speed - Vitesse nominale 1/min 3750 3133 3400
No load speed - Vitesse a vide 1/min 4550 4050 3950
Nominal torque - Couple nominal Ncm 53 57 57
Nominal current - Courant nominal A 2,65 1,22 0,8
No load current - Courant a vide A 0,440 0,175 0.12
Rated output power - Puissance nominale fournie W 20,8 18,5 20,3
Starting torque - Couple de démarrage Ncm 30 31,5 35,6
Efficiency - Rendement % 65.4 63 63.5
Moment of inertia - Inertie du rotor gcm’ 110 110 110
Weight - Poids g 490 490 490
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