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LEGENDE DES CLASSES D’EQUIVALENCE 


       CINEMATIQUE





BATI


CORPS DU BRAS MANIPULATEUR


ARBRE CANNELE


VIS CREUSE RAINUREE


MORS INFERIEUR FIXE 


MORS SUPERIEUR MOBILE


ROUE + POULIE


POULIE


VIS


PIGNON MOTEUR








	   FONCTION DES ACTIONNEURS








MOTOREDUCTEUR M1 : motorisation de la rotation de l’ensemble du bras autour de l’axe � INCORPORER Equation.3  ���.





MOTEUR M2 : motorisation du déplacement vertical suivant l’axe � INCORPORER Equation.3  ���de la pince.





MOTOREDUCTEUR M3 : motorisation de la fermeture de la pince.
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