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Angle de déplacement en fonction de la vitesse du pont roulant
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Cumoteur = f (Nmot) 
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Document réponse DR5
Détermination du paramètre ACC :

	Vitesse maximale du pont roulant (vmax)
	Petite vitesse lors du déplacement en charge
(v1 en m.min-1)
	Vitesse initiale à l’arrêt 
(v0 en m.min-1)
	Durée de la phase d’accélération entre la vitesse initiale et la petite vitesse 
(tacc en s)
	Valeur du paramètre ACC

	
	
	
	
	


Détermination du paramètre DEC :

	Vitesse maximale du pont roulant (vmax)
	Moyenne vitesse lors du déplacement en charge 
(v2 en m.min-1)
	Vitesse à l’arrêt 
(v0 en m.min-1)
	Durée de la phase de décélération entre la moyenne vitesse et l’arrêt 
(tdec en s)
	Valeur du paramètre
DEC
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Voie 1 :

Voie 1  :

Voie 2 : Voie 2 :

Rapports de réduction

Sonde tension :  1/200

Sonde courant :  100 mV/A
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Vitesse du pont roulant en m.s-1
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Cumoteur = f (Nmot) 
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