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Analyse du systeme

| Question 1: |
Fonction de service Fonctions techniques Solutions
technologigues
Fst: -
de feuille par lagrafe agrafes
agrafage | FT 1-2: Alimenter en > 4 Piles 1.5V
éneraie électrigue FT 1-3-1: Gérer les
_» FT 1_3: » I InfOI["mOTIOnS‘ | G
Exfrqire une qu‘qfe d en.‘,reeS/SOr‘.‘,leS S P
N FT 1:3-2 :‘Conver"rlir' I'ér}er‘gi?:
Electrique en énergie |7 il e,
mécanique
- Train d'engrenage
FT 1-3-30 e + Levier
+ Coulisseau
L FT 2 :Plier T
une agrafe +

| Question 2 :

FT1-3-1: Détecter la

Gérer les présence de > Capteur L1
informations feuilles

d'entrées/sorties
: Commander le moteur dans le
Commander le > sens de ro‘r<11Tion 1 pour > ES2
moteur agrafage si présence feuilles
Limiter |'intensité de
g démarrage du moteur > R5

Commander le moteur dans le

> sens de rotation 2 si blocage > SRR SRS
pendant I'agrafage

Protéger le moteur

P contre une > Fusible
surintensité

Arréter le moteur détecterun | . | - 2
N apr‘és un e'rec;er un
agrafage dgratage

Freiner le moteur
—> Ensemble électronique

Esl
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une surintensité

Protéger le moteur contre

+6V

Commander le moteur dans le sens de

rotation 1 pour

agrafaage si présence feuilles

Détecter un agrafage

Commander le moteur dans le sens de
rotation 2 si blocage pendant I'agrafage

(position travail)

Commander le moteur dans le sens
de rotation 1 pour
agrafage si présence feuilles
(aprés démarrage du moteur)
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Commander le moteur dans le sens de rotation
1 pour agrafage si présence feuilles. ES2
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Etude de la fonction : Transmettre le mouvement de translation a
I’agrafe

| Question 3 :

Zone a
compléter
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Es : Effort mécanique extérieur lié a I’action de I’agrafe sur le poingon (sortie).
Cm : Couple moteur (entree). Nm : vitesse de rotation moteur
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| Question 6 :

Levier

! Poingon
Excentrique ¢
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| Question 7 :

|
C _
F

Liasse de feuille Commander le moteur

détecté ;T L1—P] dans le sens 1 : M+ + L1
Agraf

grafage M+
détecté 4 L2 ’ 1

sur _ pP.C

urintensité

détecté : F N _F
Information de Commander le moteur _
demande de dans le sens 2 : M- 4 L2K 4 L2.K
_m?s_e en position
initiale: K A 5 || M- 2 || M+

1 ——
L2 | KF
Cette commande est manuelle
et permet de dégager le || M-
poincon en cas de blocage : 4
inversion du sens de rotation
du moteur _ 4 717
1 11 L1
| Question 9 :
] '
Figl - Fig2 -
)V ov

A compléter 7
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