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Caractéristiques disjoncteur Siemens 
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Caractéristiques contacteur Schneider 
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Caractéristiques de la chaine à taquets 
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Caractéristiques de la chaine à taquets 
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Documentation servomoteur et réducteur chaîne à taquets 
Rextroth drive system IntraDrive 

 
Gamme des réducteurs associés : 
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Documentation servomoteur et réducteur chaîne à taquets 
Rextroth drive system IntraDrive 

 
Gamme des réducteurs associés : 
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Documentation codeur incrémental 

 

 

Le système de traitement n’utilise que les fronts montants des voies A et B.  

Codeurs incrémentaux/optoPulse

EIL580-B
Axe creux non traversant

100...5000 impulsions par tour

Affectation des bornes
Embase mâle M23, 12 points / Câble
Borne Câble Désignation
1 rose B-
2 – –
3 bleu R+
4 rouge R-
5 vert A+
6 jaune A-
7 – –
8 gris B+
9 – –
10 blanc 0 V alimentation
11 – –
12 brun +U alimentation
Blindage: Relié au boîtier
Câble: PVC, [4x2x0,14 mm2], rayon de courbure >32,5 mm, diamètre 
extérieur environ 6,4 mm
 
 
 
 
 
 
 

Embase mâle M23,  
12 points, dans le sens  
antihoraire (CCW)
 
Embase mâle M12, 8 points
Borne Désignation
1 0 V alimentation
2 +U alimentation
3 A+
4 A-
5 B+
6 B- 
7 R+
8 R-
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2
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5
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7

8

Signaux de sortie

Niveaux électriques
Sorties TTL/RS422
Niveau Haut ≥2,5 V

Niveau Bas ≥0,5 V

Charge ≥20 mA

 
Sorties HTL/Totem pôle
Niveau Haut ≥U alim. -3 V

Niveau Bas ≥1,5 V

Charge ≥20 mA
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Documentation codeur incrémental 

 

 

Le système de traitement n’utilise que les fronts montants des voies A et B.  

Codeurs incrémentaux/optoPulse

EIL580-B
Axe creux non traversant

100...5000 impulsions par tour

Affectation des bornes
Embase mâle M23, 12 points / Câble
Borne Câble Désignation
1 rose B-
2 – –
3 bleu R+
4 rouge R-
5 vert A+
6 jaune A-
7 – –
8 gris B+
9 – –
10 blanc 0 V alimentation
11 – –
12 brun +U alimentation
Blindage: Relié au boîtier
Câble: PVC, [4x2x0,14 mm2], rayon de courbure >32,5 mm, diamètre 
extérieur environ 6,4 mm
 
 
 
 
 
 
 

Embase mâle M23,  
12 points, dans le sens  
antihoraire (CCW)
 
Embase mâle M12, 8 points
Borne Désignation
1 0 V alimentation
2 +U alimentation
3 A+
4 A-
5 B+
6 B- 
7 R+
8 R-
 
 
 
 
 

8

7

6
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Signaux de sortie

Niveaux électriques
Sorties TTL/RS422
Niveau Haut ≥2,5 V

Niveau Bas ≥0,5 V

Charge ≥20 mA

 
Sorties HTL/Totem pôle
Niveau Haut ≥U alim. -3 V

Niveau Bas ≥1,5 V

Charge ≥20 mA
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Codeurs incrémentaux/optoPulse

EIL580-B
Axe creux non traversant

100...5000 impulsions par tour

Référence de commande
EIL580 - B # ## . # ## # . ###### . A

Produit
EIL580

Type d'axe
Axe creux non traversant B

Bride (Axe creux traversant)
Sans ressort anti-rotation N
Avec ressort, diamètre trous de fixation 63...94 mm, M4
position de montage 180°

M

Avec ressort anti-rotation Ø63 T
Pour pige anti-rotation, 3 mm, axiale/radiale P

Axe creux non traversant
ø8 mm, bague de serrage coté bride 08
ø3/8" (ø9,52 mm), bague de serrage coté bride U3
ø10 mm, bague de serrage coté bride 10
ø12 mm, bague de serrage coté bride 12
ø1/2" (ø12,7 mm), bague de serrage coté bride U4
ø14 mm, bague de serrage coté bride 14
ø15 mm, bague de serrage coté bride 15

Indice de protection
IP 65 5
IP 67 7

Raccordement
Câble radial, 1 m R
Câble radial, 2 m L
Embase M23 radiale, 12 points, mâle, CCW F
Embase M12 radiale, 8 points, mâle, CCW B
Câble axial, 1 m T
Câble axial, 2 m U
Embase M23 axiale, 12 points, mâle, CCW D
Embase M12 axiale, 8 points, mâle, CCW A
Câble tangentiel, 1 m P
Câble tangentiel, 2 m Q

Alimentation / Sorties
5 VDC, TTL/RS422, 6 canaux E
8...30 VDC, TTL/RS422, 6 canaux (Vout=5V) H
8...30 VDC, HTL/totem póle, 6 canaux N
4,75...30 VDC, HTL/totem póle, 6 canaux (Vout=Vin) Q
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Codeurs incrémentaux/optoPulse

EIL580-B
Axe creux non traversant

100...5000 impulsions par tour

Référence de commande
EIL580 - B # ## . # ## # . ###### . A

Impulsions par tour
100 100
120 120
150 150
200 200
250 250
256 256
300 300
360 360
400 400
440 440
500 500
512 512
600 600
720 720
800 800
900 900
1000 1000
1024 1024
1200 1200
1250 1250
1440 1440
1500 1500
1800 1800
2000 2000
2048 2048
2500 2500
3000 3000
3600 3600
4000 4000
4096 4096
5000 5000

Température d'utilisation
-40...+85 °C A
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Schémas élec asservissement ramassage-enveloppeuse 
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Schémas élec asservissement ramassage-enveloppeuse 
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Fiche technique UPAC U30 : Marque Weidmuller – Réf 8560750000 
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Schéma pneumatique d’un bras du robot Delfi 

 
 

 

 

Signification des rappels : 

 Symbole 

par ressort mécanique  

par ressort pneumatique  
 
 

  

biscuit 
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Schéma pneumatique d’un bras du robot Delfi 

 
 

 

 

Signification des rappels : 

 Symbole 

par ressort mécanique  

par ressort pneumatique  
 
 

  

biscuit 

Document technique Page DT24 sur DT26 

Force d’aspiration pour les objets dynamiques (Extrait du vide Festo) 

Lors de déplacements d’objets par les ventouses il est nécessaire 
de tenir compte des forces d’accélération et de décélération qui 
peuvent intervenir. 

Une force d’accélération verticale peut survenir (Figure du haut ou 
milieu) ou une force d’accélération horizontale (Figure du bas). 

Il est également important de faire la différence entre une force qui 
agit d'aplomb sur une surface de ventouse (Figure du haut) ou une 
force qui agit en parallèle sur la surface de la ventouse (Figure 
milieu ou du bas). 

Si la force agit en parallèle sur la surface, il faut tenir compte du 
coefficient de frottement. 

En fonction de l'application, on peut calculer la force à laquelle la 
ventouse sera soumise à l'aide de l'une des trois formules reprises 
dans les figures. 

 FH = la force de maintien théorique à la ventouse (N) 

 m = la masse de l'objet (kg) 

 g = l'accélération de la pesanteur (m/s2) 

 a = l'accélération de l'objet (m/s2) 

 μ = le coefficient de frottement 

 S = facteur de sécurité, minimum 1,5 pour des matériaux 

non poreux. Pour des matériaux poreux, le facteur 2 ou 

plus élevé est à conseiller.  

Lors d’une accélération de force 
verticale d’aplomb sur la surface de la 
ventouse. 

𝐹𝐹𝐻𝐻 = 𝑚𝑚 × (𝑔𝑔 + 𝑎𝑎) × 𝑆𝑆 

Lors d’une accélération de force 
verticale en parallèle sur la surface de 
la ventouse. 

𝐹𝐹𝐻𝐻 = (𝑚𝑚 𝜇𝜇 ) × (𝑔𝑔 + 𝑎𝑎) × 𝑆𝑆 

Lors d’une accélération de force 
horizontale en parallèle sur la surface 
de la ventouse. 

𝐹𝐹𝐻𝐻 = 𝑚𝑚 × (𝑔𝑔 + 𝑎𝑎 𝜇𝜇 ) × 𝑆𝑆 
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Test de prise des biscuits avec simple ventouse 

 

Documentation distributeur Mac 52 

 
  

Test à 200 mbar : biscuit 
conforme, léger suintement. 

Test à 300 mbar : 
destruction du biscuit. 



Document technique Page DT25 sur DT26 

Test de prise des biscuits avec simple ventouse 

 

Documentation distributeur Mac 52 

 
  

Test à 200 mbar : biscuit 
conforme, léger suintement. 

Test à 300 mbar : 
destruction du biscuit. 
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Ajustement des paramètres de production 

Le réglage des paramètres de production peut être réalisé pendant la production lorsque la prise et 
pose des robots ne sont pas optimales. Il concerne les trajectoires pendant lesquelles les robots se 
déplacent avec un produit. 

DANGER : Ce « Fine tuning » pendant la production comporte des risques. Si les paramètres de 
prise/pose sont trop modifiés, le robot peut buter sur des parties mécaniques, ce qui peut provoquer 
son démantèlement et une erreur fatale, évitez des dégâts ! Ne modifiez les valeurs que par petit 
pas. 

Pour le réglage des paramètres de production suivez les étapes suivantes : 

• Une fois la zone choisie, les paramètres les plus couramment réglés sont les suivants : 

 
• [Anticipation] : Valeur en [ms] où l’électrovanne est activée avant l’arrivée du robot sur sa cible. 
Elle est nécessaire, due à l’inertie de l’air au moment d’établir une dépression ou une surpression. 
La fourchette type de valeurs est de 20 à 50 ms. 

• [Duration] (Durée) : (que pour OUT) : durée d’activation de l’électrovanne de soufflage ; ceci n’a 
d’effet que pour le mouvement de pose, il indique quand le soufflage doit être arrêté. La fourchette 
type de valeurs est de 20 à 100 ms. La durée du soufflage commence au déclenchement de la 
vanne vacuum. 

• [Waiting] (Attente) : délai pendant lequel le robot reste sur sa cible avant de remonter (la référence 
est le temps d’arrivée du robot sur sa cible). La fourchette type de valeurs est de 0 à 100 ms. 

• [Offset Z] : Correction en mm de la position du robot sur la cible sur l’axe Z du robot ; avec une 
valeur négative, le robot descend plus bas. Avec une valeur positive, le robot s’arrête avant le point 
programmé dans les paramètres de production. 

• Après avoir saisi la nouvelle valeur, validez ou annulez ; en validant, les nouvelles valeurs sont 
immédiatement appliquées. 

Distributeur ON Distributeur OFF (*) 
(*) uniquement pour la durée de soufflage 
(pose) 

Robot 
atteint 
cible 

Robot 
quitte 
cible 

Anticipation 

Attente 

Durée (*) 

Zrobot 

t 
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DR1 - DR2

$$$N° d’inscription :Concours : ................................................   Option / Section : ..............................................

Examen professionnel pour l’avancement au grade de : .......................................................   

  Cadre réservé aux candidats de concours de recrutement et examens professionnels

$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$
$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$

Modèle CMEN v3

$$$$$$$$$$$ $$ $$ $$$$

(Suivi, s’il y a lieu, du nom d’usage)
Nom de famille :

Prénom(s) :

Numéro
Candidat :

Né(e)
le :

Epreuve - Matière : ................................................................................              Session : ..................................................................

Examen : ....................................................................              Série / Spécialité : ..................................................................

  Cadre réservé aux candidats d’examens et du concours général

! public   ! privé

Cocher public OU privé 
UNIQUEMENT pour les 
concours enseignants :! externe    ! 3e externe    ! externe spécial    ! interne ou 1er interne    ! 2nd interne    ! 2nd interne spécial

Cocher une seule case parmi les six types de concours suivants :

 
 
 
 
 
 
 
 
 

DOCUMENTS RÉPONSES : 
Tous les documents réponses sont à rendre, 

même non complétés. 
 

 

 

DR1 : Étude de spécifications (2 pages) 

DR2 : Gamme de fabrication (2 pages) 

E
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Dossier Réponses  Page DR1 sur DR9 

DR1 - Document Réponse 1  
Q1.1.1 à Q1.1.5 

 2017 2018 2019 

Temps théorique de fonctionnement 
(heures) 

 
   

Temps réel de fonctionnement (heures) 
– Taux de charge de 50%    

Cadence (barres céréales /minutes) 220 210 200 

Quantité théorique de barres de 
céréales 41 184 000   

Quantité réelle de barres de céréales 
(TRS 60%) 24 710 400   

Dépense de fonctionnement (€) 
(Main d’œuvre de production + énergie) 400 000 400 000 400 000 

Dépense de maintenance (€) 2 274,15   

Prix revente du système (€) 8 000 7 500 7 000 

Cmf (€) 0,01717   

Q1.1.6  

 

  



Dossier Réponses  Page DR2 sur DR9 

DR2 – Document Réponse 2 
Q2.1.1  

 

 

 

Q2.1.2  

 
Q2.1.3  

Liaison entre rouleau d’entrainement et bâti Liaison entre axe motoréducteur et bâti 
 

 Translation Rotation 

x   

y   

z   

 

 Translation Rotation 

x   

y   

z   

Nom de la liaison : Nom de la liaison : 

  

Sens de translation de la bande 

Moteur    Bande du 
convoyeur 

Bande du convoyeur 



EFE GMM 1

Tournez la page S.V.P.

DR3 - DR4

$$$N° d’inscription :Concours : ................................................   Option / Section : ..............................................

Examen professionnel pour l’avancement au grade de : .......................................................   

  Cadre réservé aux candidats de concours de recrutement et examens professionnels

$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$
$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$

Modèle CMEN v3

$$$$$$$$$$$ $$ $$ $$$$

(Suivi, s’il y a lieu, du nom d’usage)
Nom de famille :

Prénom(s) :

Numéro
Candidat :

Né(e)
le :

Epreuve - Matière : ................................................................................              Session : ..................................................................

Examen : ....................................................................              Série / Spécialité : ..................................................................

  Cadre réservé aux candidats d’examens et du concours général

! public   ! privé

Cocher public OU privé 
UNIQUEMENT pour les 
concours enseignants :! externe    ! 3e externe    ! externe spécial    ! interne ou 1er interne    ! 2nd interne    ! 2nd interne spécial

Cocher une seule case parmi les six types de concours suivants :

 
 
 
 
 
 
 
 
 

DOCUMENTS RÉPONSES : 
Tous les documents réponses sont à rendre, 

même non complétés. 
 

 

 

DR1 : Étude de spécifications (2 pages) 

DR2 : Gamme de fabrication (2 pages) 

FDossier Réponses  Page DR2 sur DR9 

DR2 – Document Réponse 2 
Q2.1.1  

 

 

 

Q2.1.2  

 
Q2.1.3  

Liaison entre rouleau d’entrainement et bâti Liaison entre axe motoréducteur et bâti 
 

 Translation Rotation 

x   

y   

z   

 

 Translation Rotation 

x   

y   

z   

Nom de la liaison : Nom de la liaison : 

  

Sens de translation de la bande 

Moteur    Bande du 
convoyeur 

Bande du convoyeur 
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Dossier Réponses  Page DR3 sur DR9 

 
 
 

DR3 - Document Réponse 3  
Q2.1.4  

Vue de face 

Vue de dessus 

Rouleau d’entrainement 

Représentation de la 
transmission par chaine 

Motoréducteur 



Dossier Réponses  Page DR4 sur DR9 

DR4 - Document Réponse 4 
Q2.2.7 
 

EUR

500

400

300

200

100

0 année
0 1 2 3 4 5

AMORTISSEMENT CHOIX MOTEUR À MEILLEURE EFFICACITÉ ÉNERGÉTIQUE
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DR5 - DR6

$$$N° d’inscription :Concours : ................................................   Option / Section : ..............................................

Examen professionnel pour l’avancement au grade de : .......................................................   

  Cadre réservé aux candidats de concours de recrutement et examens professionnels

$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$
$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$

Modèle CMEN v3

$$$$$$$$$$$ $$ $$ $$$$

(Suivi, s’il y a lieu, du nom d’usage)
Nom de famille :

Prénom(s) :

Numéro
Candidat :

Né(e)
le :

Epreuve - Matière : ................................................................................              Session : ..................................................................

Examen : ....................................................................              Série / Spécialité : ..................................................................

  Cadre réservé aux candidats d’examens et du concours général

! public   ! privé

Cocher public OU privé 
UNIQUEMENT pour les 
concours enseignants :! externe    ! 3e externe    ! externe spécial    ! interne ou 1er interne    ! 2nd interne    ! 2nd interne spécial

Cocher une seule case parmi les six types de concours suivants :

 
 
 
 
 
 
 
 
 

DOCUMENTS RÉPONSES : 
Tous les documents réponses sont à rendre, 

même non complétés. 
 

 

 

DR1 : Étude de spécifications (2 pages) 

DR2 : Gamme de fabrication (2 pages) 

GDossier Réponses  Page DR4 sur DR9 

DR4 - Document Réponse 4 
Q2.2.7 
 

EUR

500

400

300

200

100

0 année
0 1 2 3 4 5

AMORTISSEMENT CHOIX MOTEUR À MEILLEURE EFFICACITÉ ÉNERGÉTIQUE
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Dossier Réponses  Page DR6 sur DR9 

DR6 - Document réponse 6 
3.1 Etude de l’asservissement 

Q3.1.10  

Signal A + Montant Descendant 

Signal B +    = 1     = 0    = 1     = 0 

 

 
 

3.2 Etude de la régulation 

Q3.2.3 

S1 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

          

 S2 

1 2 3 4 5 

     

S3 

1 2 3 

   

  



Dossier Réponses  Page DR6 sur DR9 

DR6 - Document réponse 6 
3.1 Etude de l’asservissement 

Q3.1.10  

Signal A + Montant Descendant 

Signal B +    = 1     = 0    = 1     = 0 

 

 
 

3.2 Etude de la régulation 

Q3.2.3 

S1 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

          

 S2 

1 2 3 4 5 

     

S3 

1 2 3 
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DR7 - DR8

$$$N° d’inscription :Concours : ................................................   Option / Section : ..............................................

Examen professionnel pour l’avancement au grade de : .......................................................   

  Cadre réservé aux candidats de concours de recrutement et examens professionnels

$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$
$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$

Modèle CMEN v3

$$$$$$$$$$$ $$ $$ $$$$

(Suivi, s’il y a lieu, du nom d’usage)
Nom de famille :

Prénom(s) :

Numéro
Candidat :

Né(e)
le :

Epreuve - Matière : ................................................................................              Session : ..................................................................

Examen : ....................................................................              Série / Spécialité : ..................................................................

  Cadre réservé aux candidats d’examens et du concours général

! public   ! privé

Cocher public OU privé 
UNIQUEMENT pour les 
concours enseignants :! externe    ! 3e externe    ! externe spécial    ! interne ou 1er interne    ! 2nd interne    ! 2nd interne spécial

Cocher une seule case parmi les six types de concours suivants :

 
 
 
 
 
 
 
 
 

DOCUMENTS RÉPONSES : 
Tous les documents réponses sont à rendre, 

même non complétés. 
 

 

 

DR1 : Étude de spécifications (2 pages) 

DR2 : Gamme de fabrication (2 pages) 

H
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Dossier Réponses  Page DR7 sur DR9 

DR7 – Document Réponse 7 
Q4.1.1  

 

Numéro Nom du composant Fonction du composant 

1   

2   

3   

4   

5   

  

1 

2 

3 
4 

5 



Dossier Réponses  Page DR8 sur DR9 

DR8 - Document Réponse 8  
Q4.1.2  

 
Q4.1.3  
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DR9

$$$N° d’inscription :Concours : ................................................   Option / Section : ..............................................

Examen professionnel pour l’avancement au grade de : .......................................................   

  Cadre réservé aux candidats de concours de recrutement et examens professionnels

$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$
$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$$

Modèle CMEN v3

$$$$$$$$$$$ $$ $$ $$$$

(Suivi, s’il y a lieu, du nom d’usage)
Nom de famille :

Prénom(s) :

Numéro
Candidat :

Né(e)
le :

Epreuve - Matière : ................................................................................              Session : ..................................................................

Examen : ....................................................................              Série / Spécialité : ..................................................................

  Cadre réservé aux candidats d’examens et du concours général

! public   ! privé

Cocher public OU privé 
UNIQUEMENT pour les 
concours enseignants :! externe    ! 3e externe    ! externe spécial    ! interne ou 1er interne    ! 2nd interne    ! 2nd interne spécial

Cocher une seule case parmi les six types de concours suivants :

 
 
 
 
 
 
 
 
 

DOCUMENTS RÉPONSES : 
Tous les documents réponses sont à rendre, 

même non complétés. 
 

 

 

DR1 : Étude de spécifications (2 pages) 

DR2 : Gamme de fabrication (2 pages) 

IDossier Réponses  Page DR8 sur DR9 

DR8 - Document Réponse 8  
Q4.1.2  

 
Q4.1.3  

 



NE RIEN ECRIRE DANS CE CADRE



NE RIEN ECRIRE DANS CE CADRE

Dossier Réponses  Page DR9 sur DR9 

DR9 - Document Réponse 9  
Q4.1.4 Composants du circuit pneumatique permettant de répondre à l’exigence. 

 

Q4.2.1  
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