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CRCP

DOSSIER TECHNIQUE

Exigence selon la réglementation ECE 13 et la directive des CE 71/320

Catégoric de Voitures particuliéres
véhicule et autobus Véhicules utilitaires
Mt | M2 | M3 Nt | N2 | W3
Dispositif ’de freinape:de secours : actionné en cas de défaillance du dispositif
de freinage de service

Essai de type O (débrayé)
Vitesse d’essai km/h | 80 60 60 70 50 40
Distance de freinage < m 93,3 64,4 64,4 957 51 33,8
Décélération totale

moyenne > ms® | 2,9 25 2,5 2,2 2,2 2,2
Force au pied < dan | 50 70 70 70 70 70

Essai de type O (embray¢) Comportement du véhicule au freinage

aldl%..... 80% de Vmax
Dispositif dé freinage de statioririeinent

Effet en cote ou descente
Pente % 18 18 18 18 18 18
Force 4 la main daN | 40 60 60 60 60 60
Force au pied daN | 50 70 70 70 70 70

Essai de type O (débrayé)
Vitesse d’essai km/h | 80 60 60 60 60 60
Décélérat, moyenne > m/s® L5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
Force 4 1a'main daN | 40 60 60 60 60 60
Force au pied daN | 50 70 70 70 70 70
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CRCP DOSSIER TECHNIQUE

Informations complémentaires du constructeur suivant cahier des charges

Dispositif de freinage de stationnement
Effet en cote ou descente sur une pente 3 20% (contrairement a la directive qui demande 18%)

Effort :
a la poignée :
Effort poignée Course angulaire
Point 1
(20% du Point Mort haut) < 24 daN <27°30°
Point 2
{90% du Point Mort hautf) <29 daN <40°

sur le bouton poussoir ;
Effort < 4 daN a 6mm
course maxi : 6mm

Cible :
CoefTicient de sécurité pour le cable : S > 1,8
Allongement du cible doit étre inférieur a 2 % de sa longueur
Rendement effort de la partie ciable : 0,8

Rendement effort de la partie mécanique de frein'; 0,9
Contacteur électrique

Le contacteur doit étre allumé ala 7
17 dent efficace sur le secteur denté Témoin lumineux

P=12w

S

Masse assurée par
le frein & main

Position réglage :
Prévoir pour I’immobilisation du levier par rapport au secteur, un trou pour le passage d’une
goupille de J 6

Débattement du levier :

Position Maxi Angle
B 8°
Q Position Réglage y 30°
Q 40°
Position Contacteur maxi

allumé

Position Repos
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CRCP DOSSIER TECHNIQUE

Pneumatiques pour voitures particuliéres
Constructions radiales

-— Largeur du beudin —

-l— Largeur defa —l-
barde demlement

/\J_‘I \/_\J\ Hautewr Exemple de marquage d’un pneu de voiture :
de section 175/70 R13
Diamétre 175 mm > largeur nominale du pneu
h"gé‘;“t (largeur du boudin)

70~ 70%  rapport d’aspect : H/L = 0,7
H hauteur de section {flan)

+— ltamgeur —

de la jarte L largeur du boudin
Ciamgt .
del?::r}arrfe R : pneu radial
‘ 13 : diamétre de la jante en pouce
(1 pouce = 25,4 mm)
Rayon

sous charge
statigue / \
Frofondeur
= dela
— — bande

Lageurdy ~_ |derodlement
bnudm SGUs charge
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CRCP DOSSIER TECHNIQUE

Loi Effort cable / Couple de frein a la roue
F céble (daN)
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CRCP DOSSIER TECHNIQUE

Abaque permettant de déterminer Q {ou F) maximal admissible en fonction
du diameétre nominal de la vis et de sa classe de qualité

Effort normal
appliquable par la vis
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CRCP DOSSIER TECHNIQUE

Abaque permettant de déterminer te moment du couple de serrage a ne pas dépasser en fonction
du diamétre nominal de la vis et de sa classe de qualité
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