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L’usage de calculatrice avec mode examen actif est autorisé.INFORMATIONS PREALABLES : 
· Seuls les trois dossiers « travail » seront à rendre. Ils seront agrafés à une copie double d’examen dont le cartouche est à remplir. 
· Afin de permettre l’anonymat, aucune des feuilles « DT » ne devra mentionner les nom, établissement, académie ou numéro d’anonymat du candidat.
· Ce dossier est composé de trois parties. Elles sont toutes à traiter, mais portant sur des systèmes indépendants elles peuvent être traitées dans l’ordre que vous souhaitez.


L’usage de calculatrice sans mémoire « type collège » est autorisé.
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PARTIE A : Moteur 




Problématique

Vous êtes marchand réparateur en mécanique agricole et vous avez repris un tracteur Claas Arion d’un client. Ce tracteur totalise 10500 h. 
Un essai a montré que la puissance moteur n’est plus ce qu’elle devrait être.
Quelle solution est la plus intéressante économiquement ?
Dois-je le revendre « en l’état », prévoir une réfection du moteur, ou un échange standard du bloc embiellé ?
Pour vous aider dans votre décision vous allez évaluer l’usure de ce moteur.

Après recherche de documentation sur le moteur, vous possédez des valeurs caractéristiques mais les procédures d’interventions ne sont pas toutes disponibles. Votre savoir-faire va donc être sollicité !


Plaque d’identification du tracteur
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[image: ]Courbes caractéristiques du moteur, valeurs minimum et maximum [image: ]


Prix actuel du GNR : 1.02 E/litre
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Caractéristiques techniques moteur (en mm)
· Culasse et soupapes :
· Diamètre extérieur de la rampe de culbuteur : 19,94 – 20,02 
· Diamètre maximum intérieur du palier : 20,17 
· Diamètre intérieur du culbuteur : 20,07 – 20,17 
· Diamètre extérieur des poussoirs : 31,61 – 31,64 
· Diamètre alésage poussoirs du bloc : 31,70 – 31,75 
· Retrait des soupapes d’admission : 0,61 – 1,63  
· Retrait des soupapes d’échappement : 1,22 – 2,26 
· Diamètre queue de soupape :
· Erreur de rectitude maximale de la culasse admissible sur toute la longueur ou largeur : 0,08
· Erreur de rectitude maximale de la culasse admissible sur toute la longueur de 150mm : 0,03
· Epaisseur de la culasse : 104,24 – 105,13
· Profondeur maximum d’ondulation : 0,012
· Diamètre d’alésage du guide de soupape : 7,912 – 7,938
· Jeu entre tige et guide : 0,05 – 0,15
· Alésage des sièges de soupapes d’échappement : 42,987 – 43,013
· Profondeur d’alésage des sièges de soupapes d’échappement : 9,936 – 10,064
· Alésage des sièges de soupapes d’admission : 47,104 – 47,130
· Profondeur d’alésage des sièges de soupapes d’admission : 9,936 – 10,064
· Longueur à vide ressort de soupape : 51.1
· Diamètre des têtes de soupapes d’admission : 46,47 mini
· Diamètre des têtes de soupapes d’échappement : 42,37 mini
· Ovalisation maximum de la queue de soupape : 0,038
· Jeu aux culbuteurs d’admission : 0,36
· Jeu aux culbuteurs d’échappement : 0,46

· Chemises, pistons et bielles
· Profondeur de chambrage  de la collerette des chemises : 5,952 – 5,988
· Mesure de la collerette de chemise : 6,022 – 6,058
· Mesure de l’alésage de l’axe du piston : 34,935 – 34,945
· Diamètre de la jupe du piston : 106,381 à 106,399
· Diamètre intérieur de la chemise : 106.48 à 106.52
· Ovalisation maximum de la chemise : 0,025
· Conicité maximum de la chemise : 0,1
· Jeu maximum entre piston et chemise : 0,139

· [image: ]Mesures des conicités et ovalisation des cylindres.
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[image: ]Diagramme pression volume d’un moteur diesel
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Ce diagramme montre les variations de pressions dans le cylindre en fonction de la position du piston lors du cycle des 4 temps.
A l’avance à l’injection, point 4, la pression est de 30b.
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Vue en coupe
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	Rep
	Réf
	Désignation
	Prix unitaire

	1
	00 1166 474 0
	Chemise piston
	399,76

	2
	00 1132 462 0
	Axe
	xxx

	3
	60 0501 281 4
	Bague d’arrêt int.
	xxx 

	4
	00 1146 460 0
	Jeu bagues étanch
	18,01

	5
	00 1145 886 0
	Jeu segm piston
	60,89

	6
	00 1145 889 0
	vis
	xxx

	7
	00 1145 888 0
	gicleur
	xxx

	8
	60 0501 281 5
	Disque de réglage
	17,22
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	Rep
	Réf
	Désignation
	Prix unitaire

	1
	00 1168 871 0
	Bloc embiellé
	11918
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	Rep
	Réf
	Désignation
	Prix unitaire

	1
	00 1166 504 0
	culasse
	xxx

	2
	00 1145 799 0
	Joint de culasse
	151,98

	3
	00 1148 633 0
	raccord
	xxx

	4
	60 0502 160 4
	Joint torique
	xxx

	5
	60 0501 288 3
	fermeture
	xxx

	6
	00 1145 916 0
	Bague lisse
	xxx

	7
	00 1145 917 0
	Vis
	11,70

	8
	00 1145 367 0
	Enveloppe
	xxx

	9
	00 1145 915 0
	Manchon
	xxx
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[image: ]Ordre de serrage des vis de 
culasse


	





	Rep
	Réf
	Désignation
	Prix unitaire

	12
	00 1146 503 0
	Joint culbuteur
	60.72

	13
	00 1166 9760
	Tige culbuteur
	11.79
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	Rep
	Réf
	Désignation
	Prix unitaire

	4
	00 1146 4610
	Coussinet maneton (x2)
	27
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	Rep
	Réf
	Désignation
	
	Prix unitaire

	1
	60 05 026 666
	[image: ]Joint carter inférieur
	
	30.57


[image: ]Caractéristiques des électrovannes Y8 et Y9 
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