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B. 
ANALYSE DU CONTEXTE
B1 :
Nombre d'éoliennes pour une production de 30 MW :
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Nombre d'éoliennes supplémentaires:

[image: image3.emf]
B2 :

Nombre maximal d'éoliennes:
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Puissance maximum du parc? :
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B3 :
Variation de température:
	Tension (en V)
	Courant (en A)
	Echauffement linéaire du câble (en °C) pour une section de 1 mm2

	
220
	136 363
	744 000

	
690
	43 478
	75000

	
20000
	1 500
	90

	
63000
	476
	9


Tableau 1
Justification de la tension 63000 Volts? :
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Rapport de transformation :
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B4:
Vitesse du vent :
	Direction du vent
	T1

(en µs)
	T2

(en µs)
	Vitesse des composantes du vent (ms-1)

	Axe N-S
	576,53
	600,42
	

	Axe E-W
	568,26
	609,66
	


Tableau 2

Rose des vents et vitesse résultante :
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Résolution formelle :

Calcul du module de vitesse :

[image: image10.emf]
Direction du vent :


B5 : Lecture des données du capteur
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Remarque codage ASCII  
♥ : 0x03
♦ : 0x04
C.
CONCEPTION DES SYSTÈMES EMBARQUÉS
C1 : Complétez le diagramme de déploiement:
C2 :

void Gestion_Vent_Faible(float vitesse) ;
DEBUT








FIN

C3 :

Signification du trait en pointillé:


Diagramme de séquence à compléter:
Scénario :

	Répéter :

Lecture du capteur

Faire la mise à jour
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C4 : Diagramme 3 à compléter :


C5 : Méthode virtuelle :


C6 : Conséquence au niveau des classes dérivées :

C7 : La structure :

C8 :
Visibilité du constructeur :


Listing du QCM :
	1
	CCapteurVent * CCapteurVent :: Init_capteur (int port)

	2
	{
CCapteurVent *capteur = NULL ;

	3
	
int erreur = -1 ;

	4
	 
float 
valeur_capteur;

	5
	
capteur_dialogue = new CRS232(1200,8,port) ; // écrit dans la doc du capteur

	6
	
// vérification de la présence du capteur physique

	7
	
if (capteur_dialogue!= NULL) // le port COM est ouvert

	8
	

{

	9
	

 capteur_dialogue ->Envoyer(message_init_capteur) ;

	10
	

erreur = capteur_dialogue ->Recevoir(&valeur_capteur) ;

	11
	

if (erreur !=-1) // le capteur physique existe

	12
	


capteur = new CCapteurVent() ;

	13
	

else

	14
	


delete capteur_dialogue ;

	15
	

}

	16
	              return capteur ;

	17
	}


Le QCM : Cochez la bonne réponse :
	Ligne
	Propositions :
	VRAI
	FAUX

	2
	Initialisation du pointeur capteur
	
	

	5
	Etablissement de l’association
	
	

	12
	Après l’exécution de cette ligne, capteur n’est jamais NULL
	
	

	14
	Cette destruction est inutile, elle est réalisée automatiquement à la fin de la méthode
	
	

	17
	capteur peut avoir pour valeur : NULL
	
	

	
	Un objet de type CCapteurVent est toujours créé.
	
	


Tableau 3
D.
ORGANISATION DES DONNÉES
D1 :

Nom de la racine : 

Nombre de nœuds "fils" :

E. TEMPS REEL

E1 :
Architecture du processeur MPC8245 :

Caractéristiques principales :





E2 : Système Préemptif :






E3 : Architecture client - serveur :

Justification du rôle de serveur :




E4 : Nombre de tâches et nom :

Nombre de tâches :
Justifications :




	Nom de la tâche
	Signification

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	


Tableau 5
E5 : Déclaration et création des tâches :

#include "Projet.h"
// zone de déclaration

static void prvSetupHardware( void );






// programme principal

 int main( void )

 {

 prvSetupHardware();






 return 0;

 }

E6 :
Fonctionnement du sémaphore :

Étape de gestion du sémaphore :





Principe de fonctionnement :





E7 : Le QCM :
Cochez la bonne réponse :

	Propositions :
	VRAI
	FAUX

	Le sémaphore utilisé est un sémaphore binaire.
	
	

	La tâche vVisualisationTask n’est pas lancée par la supervision.
	
	

	Les tâches vEcritParamTask et vVisualisationTask accèdent simultanément à la mémoire partagée.
	
	

	L’utilisation du sémaphore dans la tâche vLEDTask (Listing 2, annexe 4) sera similaire pour la tâche vEcritParamTask.
	
	

	La tâche vEcritParamTask a pris le sémaphore et empêche la supervision d’accéder à la mémoire partagée.
	
	

	L’utilisation d’un sémaphore tel que xSemaphore (listing 2) sera bloquante pour la tâche vEcritParamTask.
	
	


Tableau 6
F Les communications

F1 : 
	(Oui ou non)


	RS232
	RS422
	RS485
	Justifications

	Réseau ModBus Nacelle
	
	
	
	

	Réseau ModBus Tour
	
	
	
	


Tableau 7
F2 : Choix carte de communication pour les réseaux ModBus :
Carte :


Justification :


F3 : Diagramme de déploiement à compléter (les 2 rectangles vides)  :



F4 : Configuration de la carte PCM-3610
Valeur du diviseur :

Position des cavaliers JP10, JP4 et JP5 (Entourez les pins)  :





RS232


       JP10





 

RS485/RS422


JP5





   JP4



   485

422



485

422


Configuration des switches :

                  A3  A4  A5  A6  A7  A8 

    
A3  A4  A5  A6  A7  A8


SW1





   SW2
        SW2
 

Configuration des IRQ :

      JP3

CH #2                                
JP2  

CH #1

  


Configuration du register LCR :
LCR register 


b7
b6
b5
b4
b3
b2
b1
b0







1
X



F5 : Justification du role du maître "PC104 Top Control Panel" :


F6 : Résistance de terminaison :
Valeur:
Rôle :

Positionnement des cavaliers JP5 et JP6 :


F7 : Détermination du "bit rate" :
(A compléter)


b7
b6     
BPR5        BPR4   
  BPR3       BPR2      BPR1    BPR0

BTR0 Register :





X
  X
   





b7      TSEG2.2   TSEG2.1   TSEG2.0 TSEG1.3 TSEG1.2 TSEG1.1 TSEG1.0 

BTR1 Register :





X
  

Calcul de tscl :


Calcul du "Nominal bit time" :
tSYNCSEG =

tSEG1 = 

tSEG2 = 

Nominal bit time = 

Calcul du bit rate :

F8 : Comparatif réseau à compléter :
	
	Couche(s) du modèle OSI concerné(s)
	Technique d'accès au réseau
	Réseau déterministe ? (oui ou non)
	IPv6 supporté (oui ou non)

	ARCnet


	Physique
Liaison
	Token-Bus
	
	

	Ethernet 
	
	
	
	


Tableau 8
F9 : Réseau déterministe :



G PARTIE RESEAU :
G1 : Exprimez sous forme décimale le masque de sous réseau.




G2 : Avec un masque de 20 bits, combien de sous réseaux valident peut-on avoir au maximum ? (détailler votre calcul)




G3 : Avec un masque de 20 bits, combien de machines maximum peuvent avoir une adresse valide ? (détaillez votre calcul)




G4 : 
Pour le réseau 172.16.16.0 /20 indiquez:


l’adresse de la première machine possible


l’adresse de la dernière machine possible


l’adresse de l’adresse de diffusion du sous réseau.


Première Adresse :



Dernière Adresse :


Adresse de diffusion :
G5 : 
Trame éolienne ( Serveur Installateur

G6 : Routeur NAT :

Principe :

Nat dynamique :


G7 : 
Trame Supervision ( 113.65.13.241















G8 : 
Table de translation du routeur NAT

Tableau 9
API Nacelle





Supervision

















ON





ON





 9      7        6       5       4       3








 9      7        6       5       4       3











172.16.16.42 /20


00:12:fe:10:68:e2





172.16.16.1 /20


00:19:56:14:52:d8





172.16.48.1 /20


00:19:56:14:52:d9





Serveur Installateur





172.16.48.5 /20


00:a1:12:fe:35:4a








Ethernet





IP








Source








Destination





Adresses Trame éolienne(Serveur Installateur





























Ethernet





IP





Ethernet





IP








Source








Destination





Adresses Trame éolienne->Serveur Installateur





























Ethernet





IP





Ethernet





IP








Source








Destination





Adresses Trame Supervision ( 113.65.13.241
































Ethernet





IP





Supervision





172.16.48.6 /20


00:13:65:28:ef:da








172.16.48.100 /20


00:19:56:a3:12:e5








Routeur NAT





Adresse FAI


193.57.12.138





IP





Source





Destination





Adresses Trame Supervision ( 113.65.13.241


























IP





Internet





113.65.13.241





Port Public





Protocole (couche transport)





Port privé





Ip Privée
































Serveur


Installateur





Port Public





Protocole (couche transport)





Port privé





Table de translation du Routeur Nat 











Ip Privée
































Supervision
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