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] 1'[ HC2 pour les grues montées de maniére rigide.

N Les grues montées de maniére rigide, qui sont équipées d’un dispositif limitant la pression maximale (par exemple

1 un accumulateur) dans le vérin de la premiére fleche, peuvent étre assignées a HC1.

o 1.[ V;, est la vitesse verticale constante du crochet, en métres par seconde, en relation avec I'accessoire de levage.

3 Les valeurs de v, sont données dans le Tableau 2b.

X T[ Tableau 2a — Valeur de f et ¢ min

B Classe de levage

Tl' de I'appareil ] #2.min

P HC 1 0,17 1,05

] Tl. HC 2 0,34 1,10
x PP VR - : .
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5.2.2 Facteurs dynamiques
5.2.2.1 Effets de levage et de gravité de la masse de la grue

Les effets dynamiques dus aux vibrations de la structure lors du levage ou de I'abaissement d'une charge doivent
étre pris en compte en appliquant le facteur ¢, aux forces gravitationnelles dues aux masses de la grue. Il doit étre
utilisé pour la conception de la structure de la grue elle-méme et de ses supports. La valeur de ¢ doit étre la plus
faible des deux valeurs 1,1 et ¢, ou doit étre exprimée comme une équation :

¢ =min(1,1; ¢o)

NOTE En général ¢4 = 1,1. Cependant, il ne doit pas étre supérieur a ¢ dans le cas ou ¢, est inférieur a 1,1.

5.2.2.2 Effets de levage et de gravité de la charge brute

En cas de levage ou de dép6t d’'une charge au sol ainsi que lors du démarrage ou de I'arrét d’'un mouvement vertical,
les effets de vibration doivent étre pris en compte en multipliant la force gravitationnelle due a la masse de la charge
de levage par un facteur ¢o.

Le facteur ¢ doit étre le suivant :
o = o min + P2 X Vi

#o.min €t B> sont donnés dans le Tableau 2a pour la classe de levage appropriée. Selon leurs caractéristiques
dynamiques et élastiques, les grues de chargement sont assignées aux classes de levage HC1 et HC2 :

HC1 pour les grues montées sur un véhicule ou des structures de flexibilité équivalente ;
HC2 pour les grues montées de maniere rigide.

Les grues montées de maniére rigide, qui sont équipées d'un dispositif limitant la pression maximale (par exemple
un accumulateur) dans le vérin de la premiére fleche, peuvent étre assignées a HC1.

V, est la vitesse verticale constante du crochet, en métres par seconde, en relation avec I'accessoire de levage.
Les valeurs de v, sont données dans le Tableau 2b.

Tableau 2a — Valeur de £ et ¢y nin

Classe de levage
de I'appareil ] #2,min

HC 1 0,17 1,05

HC 2 0,34 1,10
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Tableau 2b — Valeurs de v

i Type d’entrainement de levage et mode de fonctionnement
Combinaison
de charges HD1 ‘ HD4 ‘ HD5
A1, B1 Vh,max ‘ 0,5 X Vh max ‘ \w=0
C1 Vh,max ‘ Vh,max ‘ 0,5 x Wiy max

ou:
HD1 est I'entrainement de levage peut étre utilisé uniguement a une vitesse fixe ;
HD4 est le début du levage est réalisé avec une vitesse croissante continue ;

HD5 est le systtme de commande du mécanisme de levage est automatique et garantit que I'influence
de la vitesse sur la force dynamique est négligeable ;

Vhmax €St la vitesse verticale maximale du crochet.

Dans les combinaisons de charges Al et B1, v, o est la vitesse verticale maximale du crochet qui est produite
par I'action d’'un seul entrainement hydraulique.

Dans la combinaison de charges C1, Vv, nax €st la vitesse verticale maximale du crochet induite par I'action
simultanée des entrainements hydrauliques de toutes les articulations.

NOTE Dans les combinaisons A et B de charge il est supposé que les crétes dynamiques des mouvements simultanés
ne coincident pas. L'événement peu probable que les crétes dynamiques coincident et sont superposées est couvert
par la combinaison de charge C1.




image10.jpeg
5.2.2 Facteurs dynamiques
5.2.2.1 Effets de levage et de gravité de la masse de la grue

Les effets dynamiques dus aux vibrations de la structure lors du levage ou de I'abaissement d'une charge doivent
étre pris en compte en appliquant le facteur ¢, aux forces gravitationnelles dues aux masses de la grue. Il doit étre
utilisé pour la conception de la structure de la grue elle-méme et de ses supports. La valeur de ¢ doit étre la plus
faible des deux valeurs 1,1 et ¢, ou doit étre exprimée comme une équation :

¢ =min(1,1; ¢o)

NOTE En général ¢4 = 1,1. Cependant, il ne doit pas étre supérieur a ¢ dans le cas ou ¢, est inférieur a 1,1.

5.2.2.2 Effets de levage et de gravité de la charge brute

En cas de levage ou de dép6t d’'une charge au sol ainsi que lors du démarrage ou de I'arrét d’'un mouvement vertical,
les effets de vibration doivent étre pris en compte en multipliant la force gravitationnelle due a la masse de la charge
de levage par un facteur ¢o.

Le facteur ¢ doit étre le suivant :
o = o min + P2 X Vi

#o.min €t B> sont donnés dans le Tableau 2a pour la classe de levage appropriée. Selon leurs caractéristiques
dynamiques et élastiques, les grues de chargement sont assignées aux classes de levage HC1 et HC2 :

HC1 pour les grues montées sur un véhicule ou des structures de flexibilité équivalente ;
HC2 pour les grues montées de maniere rigide.

Les grues montées de maniére rigide, qui sont équipées d'un dispositif limitant la pression maximale (par exemple
un accumulateur) dans le vérin de la premiére fleche, peuvent étre assignées a HC1.

V, est la vitesse verticale constante du crochet, en métres par seconde, en relation avec I'accessoire de levage.
Les valeurs de v, sont données dans le Tableau 2b.

Tableau 2a — Valeur de £ et ¢y nin

Classe de levage
de I'appareil ] #2,min

HC 1 0,17 1,05

HC 2 0,34 1,10





image20.jpeg
Tableau 2b — Valeurs de v

i Type d’entrainement de levage et mode de fonctionnement
Combinaison
de charges HD1 ‘ HD4 ‘ HD5
A1, B1 Vh,max ‘ 0,5 X Vh max ‘ \w=0
C1 Vh,max ‘ Vh,max ‘ 0,5 x Wiy max

ou:
HD1 est I'entrainement de levage peut étre utilisé uniguement a une vitesse fixe ;
HD4 est le début du levage est réalisé avec une vitesse croissante continue ;

HD5 est le systtme de commande du mécanisme de levage est automatique et garantit que I'influence
de la vitesse sur la force dynamique est négligeable ;

Vhmax €St la vitesse verticale maximale du crochet.

Dans les combinaisons de charges Al et B1, v, o est la vitesse verticale maximale du crochet qui est produite
par I'action d’'un seul entrainement hydraulique.

Dans la combinaison de charges C1, Vv, nax €st la vitesse verticale maximale du crochet induite par I'action
simultanée des entrainements hydrauliques de toutes les articulations.

NOTE Dans les combinaisons A et B de charge il est supposé que les crétes dynamiques des mouvements simultanés
ne coincident pas. L'événement peu probable que les crétes dynamiques coincident et sont superposées est couvert
par la combinaison de charge C1.




