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1. Analyse fonctionnelle et structurelle de I’existant.
a. Validation du besoin

e Déployer 21 satellites avec une ouverture contrélée des bras de tension et sans choc
e Optimiser le poids des pieces pour réduire les codts du lancement de la fusée

b. Diagramme d’exigence : SysML

req Constellation )
<<Bloclc>
<<requirement>> DXspannar+ SHack {71 Seleiwoe)
Limiter I'encombrement
_.1 text="Le dispenser peut transporter Y
T R eretnne-” | 195qu2 10 m de satelites dans une (<777
v . enceinte de 4.5m de diamétre"
Transporier des satellites Id="121"
text="Le dispenser doit pouvoir
transporter plusieurs satellites"
ld="12"
<<requirement>>
Précision du maintien <esatisfy>
Pk T Y
_.-7 text="La tenue ne doit pas dériver
<<requ‘i’r;nent>l>n <<Functional requirement>> P g;!; pluide 10% durant le décollage”
es { inteni i 5 bt
Deployer des satel Maintenir les satellites ST
Moto-Réducteur
text="La New Constellation doit text="Le dispenser doit maintenir £~
maintenir 21 sattelites puis les les satellites durant le décollage
pieces" { Id="11" <<satisfy>>
Id="1" <<fequirement> | = __..- S
Confroler l'ouverturedesbras |, .-~~~
B <<Bloclc>
text="Le systéme doit étre étre (... Vis + Noix
- controlé uniformément” =SIEL,
<<requ1remen1>> d=*131* | Tl
Déverrouiller 'ouveriure - <<satisfy>> "
o bt 0 el IIII|IlIIIIIlIIOIIlIIIIIIIlllw?"\IllIlIIlIIl!HIllIllllllllllllillif
[\ 6 /)
text="Le systéme doit pouvoir
s'ouvrir sous controle et sans choc" )
Id="13." <<requirement>>
( Assurer l'ouverture des bras
<<satisfy>>
text="Le systeme doit déverrouiller <<----...______
les bras® <.
ld="132" T
T <<satisfy>>
<<requirement>> -
Fonctionner en autonomie (Non étudié)
< iz <<satisfy>>
text="Le systéme doit &tre | Tl <<Block>>
autonome en énergie" |  TTTmeell] Batteries
ld="133"
(Non étudié)
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2. Dessin d’ensemble

DETAIL B
ECHELLE 1:8
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Format : A3
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