
24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° 1 / Particularités du type de téléphérique à câbles retenu

.planche tactile n"o ,* / .particularit=s du type de 

t=l=ph=rique ( c*bles retenu
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24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° 2 / Schéma d’identification de la personne

.planche tactile n"o ,< / .sch=ma 

d'identification de la personne 

.vue de dessus
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de la 
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personne.l=gende3



24-2D2IDSINME1 - Planche tactile n° 3 - DT1 : diagramme d'exigences partiel du téléphérique (partie 1/2)

.planche tactile n"o ,% -- ..dt,*3 diagramme d'exigences
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24-2D2IDSINME1 - Planche tactile n° 4 - DT1 : diagramme d'exigences partiel du téléphérique (partie 2/2)

.planche tactile n"o ,? -- ..dt,*3 diagramme d'exigences

partiel du t=l=ph=rique 8partie ,</<0 

d.r
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d.r

.id ,7 ,*

..bsa

.id ,7 7,*4:7

..bc

.id ,7 7,<%7

..bc

.id ,7 7,*$7

7block7 

.cavaliers

nombres3 ,<|

..bsa

.id ,7 7,*4%7

..bo

.id ,7 7,*|7

..bo

.id ,7 7,*{7

7block7 

.groupes

.=lectrog!nes

nombres3 ,<



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° 5 / Schéma du système d’entrainement principal du câble tracteur

.planche tactile n"o ,: / .sch=ma du syst!me d'entrainement 

principal du c*ble tracteur 
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24-2D2IDSINME1 - Planche tactile n° 6 -- DT7 : vitesse du téléphérique sur le trajet UPS-Oncopole à Vitesse 1 et Vitesse 2

.planche tactile n"o ,$ -- .d,*} 3 

vitesse du t=l=ph=rique sur le trajet 
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24-2D2IDSINME1 - Planche tactile n° 7 - DT8 : extrait du plan d'aménagement du parking Oncopole (légende)

.planche tactile n"o ,} -- 

..dt,|3 extrait du plan 

d'am=nagement du parking 
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24-2D2IDSINME1 - Planche tactile n° 8 - DT8 : extrait du plan d'aménagement du parking Oncopole (schéma)

.planche tactile n"o ,| -- ..dt,|3 extrait du plan 
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24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° 9 / DT9 : Profil en long de la passerelle nord

.planche tactile n"o ,{ / ..dt,{3 .profil en long de la 

passerelle nord 
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24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° 10 / DT11 : principe de la ventilation de la cabine

.planche tactile n"o ,*# / ..dt,**3 principe de la ventilation 

de la cabine 

spoilers et grilles

d'a=ration hautes
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24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° 11 / Document réponse DR1

.planche tactile n"o ,** / .document r=ponse ..dr,* 
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ibd ~8.block0~ .syst!me d'entra%nement principal ,<

.variateur

,~h5*7#1{}

.moteur 

asynchrone

,~h5<7#1{$

.r=ducteur

,~h5%7#1{<

.variateur

,~h5*7#1{}

.moteur brushless

,~h5<7#1{:

( compl=ter

----

( compl=ter

----

( compl=ter

----

( compl=ter

----



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° 12 / Document réponse DR2

.planche tactile n"o ,*< / .document r=ponse ..dr,< 
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24-2D2IDSINME1 - Planche tactile n° 13 - Document réponse DR5 : Question 5.2 (Partie 1/2)

.ventilateur ( l'arr<t

.air =vacu= du fait du 

d=placement de la cabine
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fonctionnement ..normal 

_sans _passager
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24-2D2IDSINME1 - Planche tactile n° 14 - Document réponse DR5 : Question 5.2 (Partie 2/2)

.planche n"o ,*? -- .document r=ponses .d.r,: -- 

.question ,:4< 8.partie ,</<0
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24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° 15 / DR6 : Question 5.4

d=but
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..arr<t prolong=5

pr=sence de

passagers5
pr=sence de

passagers5

fonctionnement

..extraction5

.fonctionnement

..parking

----..vb ----..vb ----..vb ----..vb ----..vb ----..vb

----..vex ----..vex ----..vex----..vex ----..vex

non

non

non

non
non

oui

oui

oui

oui

oui

.planche tactile n"o ,*: / .dr$3 .question ,:4?



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S1 / Schéma simplifié de la communication entre la cabine n°1 et le réseau local fixe 

.planche tactile n"o .s,* / .sch=ma simplifi= de la 

communication entre la cabine n"o ,* et le r=seau local fixe 
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24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S2 / Graphe des performances maximales de la transmission WiFi entre les gares UPS et ONC

.planche tactile n"o .s,< / .graphe des performances maximales 

de la transmission .wi.fi entre les gares ..ups et ..onc
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24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S3 / Schéma simplifié partiel du pilotage de l’éclairage de la gare Oncopole (ONC) (partie 1/2)

.planche tactile n"o .s,% / .sch=ma simplifi= partiel 

du pilotage de l'=clairage de la gare .oncopole 8..onc0 - 

8partie ,*/<0

fibre optique int=gr=e 

dans un des c*bles porteurs
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.coupleur 

de ligne

,*4:4#

.capteur

de luminosit=

,*4:4<

.d=tecteur

de pr=sence
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24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S4 / Schéma simplifié partiel du pilotage de l’éclairage de la gare Oncopole (ONC) (partie 2/2)

.planche tactile n"o .s,? / .sch=ma simplifi= partiel 

du pilotage de l'=clairage de la gare .oncopole 8..onc0 - 

8partie ,</<0

vers 

partie 

,*/<

.gare ..onc



24-2D2IDSINME1 - Planche tactile n° S5 - [ndt : câble avec fibre optique]

.planche tactile n"o .s,: -- ,2c*ble avec fibre optique;'

.c*ble ( fibres 

optiques int=gr= dans

le c*ble central

.c*ble central

.couche8s0 

de fils profil=s



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S6 / Diagramme de fonctionnement du ventilateur

.planche tactile n"o .s,$ / .diagramme de 

fonctionnement du ventilateur

_stm ~8.machine ( .etat0~ commande 

ventilateur ~8commande ventilateur0~ 

~8temp=rature ,">%:"o.c0~

~8temp=rature ,"<<:"o.c0~

ventilateur en 
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ventilateur 

( l'arr<t



..vcc

.a,*

..gnd

,.u5.t

,.r5.t

,"o-tc

.r,*

,*##k

24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S7 / Questions C.4 et suivantes

.planche tactile n"o .s,} /

.questions .c4,? et 

suivantes



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S8 / DTS1 - Exemple de décodage d’un paquet Ethernet

.planche tactile n"o .s,| / .dts,* -- exemple de d=codage d'un 

paquet .ethernet
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##

##

|#

cc

e#

#$
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octet n"o ,8##%#6#:07##%: 



24-2D2IDSINME1 - Planche tactile n° S9 - DTS3 : principe de la transmission WiFi

.planche tactile n"o .s,{ -- ..dts,% 3 principe de la 

transmission .wi.fi
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avec antennes 

directionnelles au 

sommet de .p,:

..ups
.p,:

.p,?

..chu
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.p,*
..onc
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.l=gende



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S10 / DTS5 - transmission KNX

.planche tactile n"o .s,*# / .dts,: - transmission ..knx

.octet de

contr?le

.adresse

=metteur

.adresse

destinataire

..cr
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,*$ octets maxi
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,*$9| b4

,| 

b4

,| 

b4

oct4

,*

oct4

,<

oct4

,%

oct4

,?

oct4

,:

oct4

,$

oct4

,}

,| b4 ..pause ,| b4 ..pause ,| b4

..start ,.d

5#

,.d

5*

.p ..stop

444 444 444

,< bits ,< bits
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24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S11 / Codage des états logiques

.planche tactile n"o .s,** / 

.codage des =tats logiques

.bus ..knx
,6

,-

,.v5..bus

,.v5..bus ,# ,*

,%? .v

,<{ .v

,<? .v



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S12 / DTS6 : schéma électrique partiel de la gare ONC (partie 1/2)

.planche tactile n"o .s,*< / 

.dts,$3 sch=ma =lectrique 

partiel de la gare onc 

8partie ,*/<0

.l=gende

.phase .neutre

,#*

.bornes sectionnables
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.c4e43 .commande eclairage

.plat4 tech43 .plateforme 

technique

.ordre d'ouv4 rideau metal4 

n"o,**|3 .ordre d'ouverture 

rideau metallique n"o,**|  



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S13 / DTS6 : schéma électrique partiel de la gare ONC (partie 2/2)

.planche tactile n"o .s,*% / .dts,$3 sch=ma =lectrique 

partiel de la gare onc 8partie ,</<0 

.c4e4
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tech4
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..u"-vent

alimentation

ventilateur

24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S14 / DTS8 (partie 1/2)

.planche tactile n"o .s,*? / .dts,| 8partie ,*/<0

ibd ~8.block0~ .model ~8..ibd gt cabine0~

contact =lectrique 

rail collecteur flux air extrait

3frotteur 3conv4 

..dc/dc

,<}.v

3vent4 

coffret

,${.v

3coffret super4

3super4

3temp4 .t

3capteur de temp4

r=sistance 

..rt

3adaptation

flux air ext=rieur entrant

,<?.v

tension ..ut

3alimentation 

=lectrique cabine

vers

.partie 

,</<



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S15 / DTS8 (partie 2/2)

.planche tactile n"o .s,*: / .dts,| 8partie ,</<0

ibd ~8.block0~ .model ~8..ibd gt cabine0~

3conv4

..dc/dc

,.ubat

3batt4

comm4 =tat

batt4

,<?.v

3.in4 relais ..cmd"-vent

.aliment4

,<?.v

3automate

3traite-

ment

..can
.n

commande

vent4

comm4 =tat

batteries

comm4 

supervision

.ether-

net
..rj,?:

vers

.partie 

,*/<

..bms



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S16 / DTS9 - Thermistance

.planche tactile n"o .s,*$ / .dts,{ - 

.thermistance

.valeur de la r=sistance ,.r5.t en ~.o

.temp=rature en ,"o.c

,-<# ,# ,<# ,?# ,$# ,*## ,*<#,|#

,*'###

,*#'###

,*##'###

,*'###'###

,-*# ,*# ,%# ,:# ,}# ,{# ,**#



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S17 / DTS9 - Relation du pont diviseur de tension

.planche tactile n"o .s,*} / 

.dts,{ - .relation du pont 

diviseur de tension

.u

.u,5*

.r,<

.r,*



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S18 / DTS9 - Conversion analogique numérique (CAN)

.planche tactile n"o .s,*| / 

.dts,{ - .conversion 

analogique num=rique 8..can0

,.v5e

,.v5..ref

,.n

,n

..can

,.n

,#
,.v5e



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S19 / Document réponse DRS2 (légende)

.planche tactile n"o .s,*{ / 

.document r=ponse ..drs,<

.l=gende

..st3 bit de start

,#

,*

.p3 bit de parit=

..sp3 bit de stop

la s=quence compl!te est 

.st ,##****#* .p .sp



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S20 / Document réponse DRS2 (schéma)

.planche tactile n"o .s,<# / .document r=ponse ..drs,< 8sch=ma0

.adresse de l'=metteur
.repos .pause

octet ,* octet ,< octet ,%

,%:.v

,%#.v

,<:.v

.repos

,#9..bc ,#9---- ,#9----

.binaire

.adresse

physique

_en _d=cimal

..msb ..lsboctet ,< octet ,%..msb ..lsb

,-',-',-',-',-',-',-',-',-',-',-',-',-',-',-',-'

..msb ..lsb..msb..lsb ..msb ..lsb

.zone

----

.ligne

----

.participant

----



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S21 / Document réponse DRS3

.planche tactile n"o .s,<* / .document r=ponse ..drs,%

.nature de 

l'information

.nature 

de 

l'infor-

mation

temp=rature

.t ,.r5.t ,.u5.t .n

..cmd"-

..vent

,.u5..bat

.u"-

..vent

.flux 

d'air

dans le 

coffret

.flux 

d'air

extrait

ventilateur

r=sistance
tension nombre

entier

,# ou

,*

tension

capteur de

temp=rature

----

---- ---- ---- ----

---------------- ----

.la nature de l'information peut-<tre3 7analogique71 

7logique7 ou 7num=rique74



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S22 / Document réponse DRS4 - Question C.3

.planche tactile n"o .s,<< / .document 

r=ponse ..drs,? - .question .c4,%

.temp=rature ( l'int=rieur du coffret

.=tat du ventilateur

,%:"o.c

,<:"o.c

,#"o.c

marche

arr<t

t

t



24-2D2IDSINME1 – Planche tactile n° S23 / Document réponse DRS5 - Question C.7

.planche tactile n"o .s,<% / .document r=ponse 

..drs,: - .question .c4,}

coffret
..vcc

..gnd

,.u5.t

..rt

,"o-tc

.r,*

,*##k

( connecter

( connecter

( 

connecter

.carte .arduino

.commande

du 

ventilateur

..cmd ..vent

( connecter


