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 Annexe : Solution analytique 

en pointe de fissure 
La mécanique de la rupture et la mesure de la ténacité 

Sébastien GRANGE – Jean-Loup PRENSIER Edité le 20/04/2007 

Pour l'exemple du massif semi-infini chargé en traction, les champs de contraintes et de 

déplacement au voisinage de la pointe de la fissure s'écrivent en coordonnées polaires (solution 

de Westergaard) : 

 Solution en contraintes 
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 Solution en déplacements 
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D'une manière générale, le champ des contraintes autour de la fissure pourra toujours s'écrire 

sous la forme : 
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