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Lecture de l’heure
 :
La lecture de l’heure dite « vagabond » est singulière. En effet, les minutes sont indiquées sur l’arche supérieure et les heures sur les 3 disques.
Toutes les 60 minutes, la rotation des disques entraîne l’affichage de l’heure suivante.
)
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Description fonctionnelle :

1. Une pile de type AAA située sous le plateau en bois fournit l’énergie nécessaire au fonctionnement du moteur (appelé « module court direct »).
Ce moteur va convertir cette énergie électrique en énergie mécanique (un mouvement de rotation)

2. Grâce à un réducteur par engrenage (pignon + roue), la vitesse de rotation en sortie du module court direct (vitesse de rotation du pignon :1 tr/h) est réduit d’1/3 ; permettant au bras d’avoir une vitesse de rotation de 1/3 tr/h.

3. Une bague de friction (appelée coussinet) assemblée dans le doigt permet de guider en rotation l’arbre de sortie du réducteur.

4. Le système bras/croix de malte et doigt permet d’indexer les heures (1/4 de tour) et permet l’affichage de l’heure via des disques portant les heures passant devant le cadran des minutes.
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Nomenclature
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DT3
Plan de la base module
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DT4
Ajustement entre le pied conique et la base module
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35 1 Patin d=8 h=2,2

34 1 Pignon Z=30 m=0.4

33 1 Module court direct

32 1 Disque 3

31 1 Disque 2

30 1 Disque 1

29 1 Vis de maintien de la croix

28 3 Croix de malte

27 1 Axe de la croix

26 1 Goupille élastique 1SO8752 - 1,5x10

25 1 Vis sans téte a 6 pans creux a bout plat 1ISO4026 -
M3x6

24 1 Axe du bras

23 1 Roue Z=90 m=0.4

22 3 Vis de I'axe du bras

21 1 Bras

20 1 Vis sans téte a 6 pans creux a bout plat ISO4026 -
M5x5

19 1 Cartel

18 1 Carte électronique

17 1 Support de pile AAA

16 1 Goupille cylindrique 1ISO8734 - 2x5 - A

15 1 Cache

14 1 Vis a téte cylindrique a 6 pans creux 1ISO4762 - M3x20

13 1 Vis a téte cylindrique a 6 pans creux 1ISO4762 - M3x6

12 2 Goupille cylindrique 1ISO8734 - 4x10 - A

11 2 Vis a téte fraisée a 6 pans creux ISO10642 - M3x20

10 1 Vis a téte fraisée a 6 pans creux ISO10642 - M3x5

9 1 Vis a téte cylindrique a 6 pans creux 1ISO4762 - M4x10

8 1 Coussinet a collerette fritté C8x12x12 ISO2795

7 1 Arche supérieure

6 1 Arche inférieure

5 1 Support d'arche pliée

4 1 Doigt

3 1 Base du module I(EA’TIQVX&S;K ':gi??]iqsai

2 1 Pied conique

1 1 Plateau
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