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	3ème

	Je vais apprendre ce qu’est :

· Outils de description d’un fonctionnement, d’une structure et d’un comportement. MSOST 1.5.1  et 2.1.1
· Innovation, créativité DIC 1.5.2


	Je serai capable de : 

· Décrire, en utilisant les outils et langages de descriptions adaptés, le fonctionnement, la structure et le comportement des objets.  MSOST 1.5
· Utiliser une modélisation pour comprendre, formaliser, partager, construire, investiguer, prouver. MSOST 2.1
· Imaginer des solutions pour produire des objets DIC 1.5

	
	Socle commun : CT 4.1 Décrire, en utilisant les outils et langages de descriptions adaptés, la structure et le comportement des objets.
CT 2.5 Imaginer des solutions en réponse au besoin.


Comment valider une solution par une simulation ?
Objectif :
 Pour nous permettre de construire le robot, il nous faut assembler le système de propulsion (moteur+transmission+roue), afin de créer dans un deuxième temps le chassis et la coque et d'y intégrer les capteurs qui permettront au robot d'effectuer la mission.
 1.     Recherche de solutions
  
 Pour trouver des solutions, vous disposez du matériel suivant :
  
          - une brique NXT
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          - deux servomoteurs
  [image: image2.emf][image: image3.emf]
          - des éléments légos
  
 A partir des éléments disponibles dans la boite fournie (Voir nomenclature), vous devez trouver une solution pour :
 •   Fixer la brique sur le châssis de votre robot : la mise en place de la brique sur la plaque doit être simple, rapide et elle doit permettre de maintenir la brique sans qu'elle tombe. 
  
 Critère de réussite : 
 •   Temps d'assemblage : moins de 1mn
 •   Retourner le châssis, la brique ne doit pas tomber
  
 •   Trouver l'assemblage qui permet de fixer les deux moteurs sur le châssis sans que les roues touchent ce châssis 
 Critère de réussite : 
 •          Temps d'assemblage : moins de 1mn
 •          Un maximum de 30 pièces LEGO utilisées
 2.    Modélisation avec le logiciel LEGO DIGITAL DESIGNER
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 En t'aidant de la fiche ressource, modélise la solution que ton groupe a trouvée pour la motorisation de ton robot.
  
 Enregistrer le fichier dans le dossier perso sur serveur et groupe sous le nom : classe+propulsion+nom
 Afin de diffuser ton travail, il serait souhaitable d'avoir une image de cet assemblage. Avec une copie d'écran, et en utilisant le logiciel Photofiltre, enregistrer une image qui permet de visualiser l’assemblage dans le dossier perso et le dossier groupe sous le nom : classe+propulsion+nom













































































































































