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DOCUMENT RESSOURCE — TUTORIEL SIMULINK

TUTORIEL SIMPLIFIE SUR L’EXECUTION D'UN MODELE NUMERIQUE SIMULINK

1- Lancer le logiciel Matlab a I'aide de l'icone :

‘ MATLAB R2012b

2- La barre des menus se présente sous cet aspect :

#\ MATLAB R2012b - Trial Version T —

Cliquer pour lancer la
simulation plateforme

3- La fenétre Simulink apparait :

#3 Simulink Library Bro

[ File Edit view Help
P 3 »  Enter search term ~ &
Libraries Library: Simuiink | Search Resuts: (none) | Most Frequently U 4 {»
Commeonly Used —=a
Commonly Used Blocks Blods
- Continuous
- Discontinuities .
‘ . Discrete !l Continuous
| - Logic and Bit Operations
;
‘ Lookup Tables i‘-“‘ Discontinuities
‘ - Math Operations
| -~ Model Verification 5
‘ - Model-Wide Utilities .I Discete =
‘ - Ports & Subsystems —
-~ Signal Attributes = m Legic and Bit
- Signal Routing e Operations
: - Sinks
| - Sources EI Lockup Tables
- User-Defined Functions
[+1-Additional Math & Discr... |
~[%a] Control System Toolbox - —
= Operstions
#-[Pa] DSP System Toolbox
i+~ (%] ECRobot NXT Blockset Model
- [Pa] Instrument Control Tool... VinERtaR
E Real-Time Pacer Model-Wide |
'f]“ﬁ] SimEvents Utilities |
- [P Simscape '
- [Pg] Simulink 2D Animation .@ Ports &
i i Subsystems
-[%] Simulink Coder
+-[P3] Simulink Control Design [==| v
Showing: Simulink

4- Faire : File puis Open et aller chercher dans le répertoire concerné le fichier de
simulation a exécuter : Lego_NxT_Position_Simplifie.slx
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Nous obtenons alors :

B3 Lego N1 Position svgiiee il i ' J L
File Edit View Display Diagram Simulation Analysis Code Tools Help
-8 a @B 4P = @ (oma  ~] @~
Model Browser = ‘ Lego_NxT_Position_Simplifie I
> %8 Lego_NxT_Position_Simplif @ .ﬂLegu_NxT_Position,Simpnﬁe\ -
@ \ Etape 2 : Lancer
[# la simulation
=

Etapel : Modifier
le parameétre Kp

c::&r: Comparsteur
r"’"d:; ake Foncoon oe Fansfen de s Propu sion
Capleur
Etape 3 : Cliquer sur le
- . |« scope pour observer les
Relady : 100% résultats 5|

_— e =

5- Modifier le paramétre du gain proportionnel Kp comme indiquer dans le questionnaire
et lancer la simulation pour observer les résultats en cliquant sur le scope de
visualisation.

6- Pour I'ajustement de la courbe dans son graphe de visualisation, cliquez droit sur la
courbe et faire Autoscale :

nVisuaIisation — EM Et 1 ﬂVisualisaﬁon E=RE=N x| Etape 2
B0 @<t D%k Das i 2P A ERFL LI R P

Zoom out

Autoscale

Save current axes SEtl\ngﬂ
Signal selection

Axes properties...

B Visualisation

Etape 3
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