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Caractéristiques de l’appareil
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- Localisation: 54190 VILLERUPT
- Type de bâtiment : Mairie

- Modèle : SCHINDLER 6300 Bionic 5 
-     Année de fabrication : 2014
- Machinerie en gaine

- Ascenseur à contrepoids

- Alimentation électrique : 3 x 400V + Neutre 

- 6 niveaux desservis

- Charge nominale : 625 Kg

- Nombre de passagers : 8 

- Vitesse de déplacement: 1 m/s 

- Course : 25.60m 

- Profondeur fond de cuvette : 1.450m 

- Manœuvre collective sélective
- Moteur d ‘entrainement type GEARLESS
- Distance entre la cabine et les parois de la gaine : 0,40 m
- Cabine : 

Opérateur de portes SEMATIC 2000 BMF
Porte automatique 4 vantaux à ouverture centrale
Toit de cabine avec balustrade 

- Boutons stop 

1 sur boite inspection toit de cabine 

1 en fond de fosse 

- Paliers :

Porte automatique 4 vantaux à ouverture centrale
- Nombre de service(s) : 1 

Schéma électrique 1
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Schéma électrique 2
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 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



Nomenclature 1
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Nomenclature 2
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Afficheur Carte SMICE
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	LED
	Rôle

	IUSK
	Information alimentation chaîne de sécurité

	ISPT
	Information blocage serrure

	IRTS
	Information circuit de sécurité de portes

	ISK
	Information circuit de sécurité
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 ��  Portes fermées


 �� Portes ouvertes





01: Normal     54: inspection         03: rappel
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[image: image13.jpg]Direction de déplacement de la cabine (haut ou bas), « - » = indéfini

Vitesse réelle de la cabine [0,01 m/s]

Circuit de sécurité, IUSK LED virtuel

Circuit de sécurité, ISPT LED virtuel

Circuit de sécurité, IRTS LED virtuel

Circuit de sécurité, ISK LED virtuel

[«]=fermé
[ _]=ouvert

IUSK clignotant = court-circuit
dans le circuit de sécurité

Position de la cabine (niveau d'étage)

Etat de porte - porte 1
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Etat de porte - porte 2

Description détaillée de I'état de
la porte : voir chapitre précédent
(4.1), description de SPECI

-
o

Etat de commande actuel/mode (service réel en cours)
Voir les informations au chapitre 6.5




